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Ozel Oturum Organizatérii

Amac¢ ve Kapsam

Insansiz araglar (kara, hava, sualti, su istii) genis anlamiyla iginde veya iizerinde zorunluluk olmadik¢a insan unsuru bulundurmayan, gerektiginde
kendi basna karar verme ve uygulama yetenegine sahip, uzaktan ya da otonom olarak yonetilebilen ve dnceden belirlenmis gorevleri icra edebilen
kontrol ve algilama sistemlerinden olusan teknolojilerdir. Bu teknolojiler sadece sinyal, goriintii isleme yaklasimlarii degil ayni1 zamanda kontrol ve
uyarlamali kontrol yaklasimlarmni igermektedir. Onerilen 6zel oturum insansiz araglar ve robotik uygulamalarina makine dgrenmesi, derin 6grenme ve
yapay zeka algoritmalarinin entegre edilerek olusturulan akilli sistemler alanlarinda ¢aligmalar gerceklestiren arastirmacilarin bir araya gelerek yeni
teknolojilerin insaniz araglara uygulanmasini amaglamaktadir.

“Insansiz Araclar ve Robotik Uygulamalarinda Akilh Sistemler" 6zel oturumunun kapsami asagidaki konular: icerir, ancak bunlarla
sinirh degildir:



Insansiz arag teknolojiler farkli bilim dallarindan gelen alt teknolojileri kullanmakta ve bunlarim birbirleriyle tam uyumu seklinde ¢aligmaktadir.
Makine 6grenmesi, derin 6grenme, yapay zeka algoritmalarinin uygulandigi asagidaki caligmalar bu 6zel oturum igin beklenmektedir:

+  Kinematik, Dinamik ve Kontrol:
Kontrol Sistemleri, Mantiksal veya
Ardigik kontrol, Dogrusal Kontrol,
Dogrusal Olmayan Kontrol, Dexterous
Maniptlasyon,

*  Otonom Sistemler ve Yari-Otonom
Sistemler,

+  Dagitik Sistemler: Multi-Robot
Sistemleri, Ag Robotlar, Robot Futbol,

+ Algilayic1 Sistemler: Sensérler, Robot
Alg1, Gorme, Dokunsal ve Kuvvet Algi,
Menzil Algilama, Eylemsizlik ve
Propreoceptive Algilama, Sensor
Fiizyon,

* Planlama ve Algoritmalar: Hareket
Planlama, Gorev Planlama,
Koordinasyon, Cevre ve durum
algilama, Engel Bulma ve Engel Asma,
Siir Gozetleme, Arama ve Kurtarma,
Lojistik Destek Saglama, Asimetrik
Tehditler ile mucadele,

+  Makine Ogrenme: Yapay Zeka, Yapay
Sinir Aglari, Tanima ve Simiflandirma,
Kiimeleme,

+  Sinyal Isleme: Gériintii ve Ses Isleme,
Sinyal Isleme,

Manipiilasyon: Iletigim Modelleme,
Synthesis, Kuvvet Kontrolii, Maniptlasyon,
Mobil Sistemler ve Mobilite: Haritalama,
Yerellestirme, Navigasyon, SLAM, Carpisma
Kaginma, Kesif,

Tahmin ve Robotik Sistemleri Ogrenme:
Takviye Ogrenme, Bayes Teknikleri, Grafik
Modelleri, hnitasyon Ogrenme,
Demonstrasyon tarafindan Programlama,
Teshis,

Insan-Robot Etkilesimi ve Insan Merkezli
Sistemleri: Beyin-makine Arabirimleri,
Haptics, Tele-robotbilim, Insan Estetigi,
Yardimeci Robotlar, Sosyal Robotlar, Givenli
Etkilesim, Robotlar ve Sanat, Tibbi Robotik,
Sualt1 Robotik, Hava / Uzay Robotik, Tarim
ve Madencilik Robotik

Mekanizmalar: Tasarim, Humanoids, Eller,
Bacakl Sistemleri, Yilanlar, Roman
Aktuatorler Reconfigurable Robotlar, MEMS
/ NEMS, Micro / Nanobots

Elektriksel Denetim ve Arag Elektronigi,
Kablolu/kablosuz Guvenli Haberlesme,
Askeri Sistemler: Kesif, Gozetleme ve
Istihbarat Sistemleri, Silah Sistemleri,

Onemli Tarihler

Tam Metin Génderme: 21 Haziran 2021
Kabul Bildirimi: 23 Agustos 2021

Erken Kayit: 31 Agustos 2021

Kameraya Hazir Gonderim: 15 Eylil 2021
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